
In genere Yaskawa fornisce già il pacchetto necessario per l'applicazione dell'isola. Senza questo
pacchetto la configurazione diventa inutilmente complessa.

In genere Yaskawa fornisce anche il pacchetto Fieldbus Slave, che contiene già tutti i bit
necessari per controllare il robot (vedere allegato).

Consultare le pagine seguenti solo come esempio di configurazione di un dispositivo generico a cui
assegnare ingressi e uscite.

ATTENZIONE!!! LIBRO
DEPRECATO! LEGGI QUI.

Pagine deprecate: le pagine seguenti non vanno utilizzate per configurare una saldatrice
Fronius o lo start REMOTE del robot.

Sicurezza: lo start REMOTE e il comando del robot da bus di campo riguardano funzioni
rilevanti per la sicurezza. Prima della messa in servizio verificare la valutazione dei rischi e
far validare la configurazione dal responsabile della sicurezza macchina.

Motivo

Uso residuo delle pagine
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