Configurazione Scheda Ethernet
per 1O

Obiettivo: configurare la scheda EtherNet/IP (CPU Board) del controller robot per lo scambio
di 8 byte di 1/0 con il PLC.

Guida successiva: Configurazione Ingressi / Uscite

Prerequisiti

e Accesso al teach pendant con livello di sicurezza almeno MANAGEMENT.
e Indirizzo IP da assegnare al robot, nella stessa sottorete del PLC.

1. Avvio in modalita Manutenzione

1. Accendere il cabinet tenendo premuto il tasto MAIN MENU sul pendant: il controller si
avviera in modalita Manutenzione.

rtine up maintenance mode

400 Start Boot Process

2. A caricamento completato, autenticarsi con livello di sicurezza almeno MANAGEMENT.
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2. Impostazione dell'indirizzo IP

1. Aprire SYSTEM - SETUP, scorrere fino alla riga LAN INTERFACE SETTING e premere
DETAIL.
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2. Impostare l'indirizzo IP richiesto per comunicare con il PLC (nell'esempio, sottorete 10).
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